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施工升降机操作手册 

 

致用户  

尊敬的用户，感谢您选择“中联重科”施工升降机。在使用本机器前，请熟读并充分理解本书内容且严格

遵守书中的相关规定。 

本操作手册向您详细介绍SC系列施工升降机的安全信息说明、重要技术参数、安装和拆卸、安全操作等方面

的内容，旨在帮助用户安全的安装、操作、使用和拆卸施工升降机。请妥善保管本操作手册，以便能够随时查

阅。  

您在没有仔细阅读并理解本操作手册内容之前请不要试图操作和维修产品。如有不明之处或疑问，请致电

当地服务工程师，我们将为您提供及时有效的技术支持。我公司将不承担因不按本手册操作使用而产生的任何

不良后果。 

操作手册是产品不可分割的重要组成部分，在转让本机器时，请务必将本手册转让给受让人。 

操作手册中内容已得到知识产权的保护，未经允许请勿私自复印或用于其它要求。 

因产品设计的不断改进、升级以及产品规格型号的不同，本手册中某些图片和文字内容的细节可能与您所

拥有的产品有所差异，如有疑问，请致电当地服务工程师。 

我公司保留因技术改进而修订《施工升降机操作手册》内容的权利，如有变更，恕不另行通知，望各位用

户予以理解。 

 

非常感谢您对“中联中科”产品的信任和支持，衷心祝愿您万事如意。  
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施工升降机安全提示 

1、操作、装拆人员必须经相关主管部门考核通过，并取得相应资质证书。操作人员必须熟悉施工升降机的

操作规程、性能和状态。装拆人员必须熟知装拆的操作规程，并严格按照操作规程作业。 

2、操作及装拆人员身体状况必须能胜任操作、装拆要求。严禁疲劳作业、酒后作业及服用可影响人精神状

况的药物后作业。操作、装拆人员必须按规定着安全带、安全帽等安全防护装备。 

3、装拆作业必须由有相应资质证书的专业队伍进行。装拆场地、安全通道等必须满足装拆要求。装拆前，

应确保与装拆有关的各零部件处于完好状态。装拆作业前必须制定装拆作业指导书，根据要求分阶段进行检查。

各阶段和整机检查验收记录信息应完备，经技术负责人审核签字后，方可交付使用。 

4、装拆作业、维护保养必须在白天进行。当遇到如下情况时禁止进行装拆和维护保养作业： 

 施工升降机 高处风速大于 12.5m/s； 

 大雾、雨雪、强风、雷电等恶劣天气； 

 停电、机械故障等异常情况发生。 

如果装拆、维护保养作业过程突发遇到以上情况，必须先采取措施使施工升降机达到安全稳定状态，并确

保升降机各部件与周围环境不存在安全隐患后，停止装拆、维护及保养作业。 

5、电气设备的安装、维修必须由电气专业人员进行。 

6、施工升降机的固定基础必须满足《施工升降机操作手册》和施工图的技术要求。 

7、各零部件和安全装置必须保持完好状态，严禁带故障运行。 

8、严禁在强腐蚀、爆炸气体、爆炸粉尘的环境中操作使用。在无线电台、电视台或其他强电磁波发射天线

附近使用时，必须采取保护措施，避免电磁波对电气控制系统的影响。 

9、严禁施工升降机在未安装漏电保护装置的情况下通电运行！ 

10、司机室内必须配备适用于油、电器等着火的灭火器，并确保灭火器能正常使用。 

11、每次操作前，必须先确认动作方位和动作安全，响铃示警，才能操作。 

12、遇到台风、地震等预报，应提前采取降节、加固等措施，确保施工升降机安全。 

13、发生碰撞、变形、开裂等事故时，请用户立即与我公司当地服务工程师进行联系，由我公司派专业技

术人员进行设备检查和安全隐患排除。 

14、施工升降机必须使用我公司原厂配件。由于使用其他厂家配件或自行部件改造而导致施工升降机事故，

我公司恕不负责！ 

15、未经我公司批准，严禁对设备做出任何可能造成安全隐患或违规的措施！ 

 

注意：未尽事宜必须按照《施工升降机操作手册》中的规定执行。  
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安全信息说明 

说明书涉及的安全警示图标如下： 

  危险 表示如不避免则将导致死亡或严重伤害的某种紧急危害情况 

  

  警告 表示如不避免则可能导致死亡或严重伤害的某种潜在危害情况 

  

  注意 表示如不避免则可能导致轻微或中度伤害的某种潜在危害情况 

  

小心 表示与人身伤害无关的风险（例如财产损失） 
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技术参数 

1 施工升降机总体结构示意图 

 

图1.1施工升降机 (电缆卷筒式)  
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图1.2 施工升降机 (电缆滑车式) 
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2 施工升降机技术参数表 

表 2.1  施工升降机技术参数表 

 
SC200EB SC200/200EB 备注 

配置代号 BWM-3C  

额定载重量 (kg) 2000 or 24 人 2×2000 或 2×24 人  

额定安装载重量 (kg) 1000  

额定速度(m/min) 0~40  

大提升高度(m) 500  

吊笼空间 

(长× 宽 × 高) 
3.2×1.5×2.5 (m)  

电源电压 (V) 380±5% 50Hz  

电机功率(kW) 2×13 2×2×13  

电耗 （kVA） 39 2×39  

额定工作电流(A) 2×27 2×2×27  

标准节重量(kg) 

145 壁厚 4.5mm 

160 壁厚 6.0mm 

180 壁厚 8.0mm 

195 壁厚 10.0mm

吊笼自重 (kg) 2000 
含驱动系统、

控制系统重量

安全器型号 SAJ40-1.2A  

 

 

型号 

参数 
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操作与安全 

1 操作前的安全检查 

升降机操作人员必须经过培训，并取得操作资格证，熟悉各个零部件的性能及操作技术。 

操作前，应对施工升降机进行日常检查； 

（1）根据《维护保养手册》的要求，进行规定的例行日常检查和润滑； 

（2）检查导轨架上各限位开关的挡板和挡块的位置应灵敏可靠、安全有效； 

（3）检查护栏门和吊笼门的机电联锁装置应良好； 

（4）吊笼停在地面站，逐一分别打开和关闭外护栏门、吊笼进料门、吊笼出料门和顶门应性能良好，这时

吊笼不能起动； 

（5）让吊笼向上运行后停在约3米高度上，此时吊笼进料门和外护栏门应被锁住，无法打开； 

（6）检查上/下限位开关、上/下减速限位开关和电源极限开关的功能：断开上限位开关、下限位开关时、

电源极限开关时，吊笼应不能启动；断开减速限位开关，吊笼应能处于减速状态； 

（7）对于有对重的施工升降机还需在吊笼顶部检查偏心绳具上松绳限位开关的功能，断开此开关时，吊笼

应不能启动； 

（8）确保吊笼和对重通道内应无任何障碍物，并经常关注监视； 

（9）吊笼顶上的安装吊杆应拆除，禁止在安装吊杆上带载运行； 

（10）安装工况下，必须采用笼顶操作； 

（11）吊笼启动前要提醒所有人员注意，运行中若发现异常情况，应立即按下急停按钮； 

（12）如升降机出现任何非正常情况，务必及时通知有关维修人员，绝不允许非维修人员随意乱动； 

（13）每次检修电路，必须断主电源，停机10分钟后才能检修； 

（14）禁止吊笼内的人员或物件倚靠、挤压吊笼门；  

（15）施工升降机在遭受暴雨或强台风袭击后，应由专业的工程技术人员检查所有要害部件； 

（16）按要求定期进行检查、保养及做坠落试验； 

 

 警告 

（1）在底架护栏内，导轨架、附墙架及吊笼顶部等禁区内有人工作时，禁止操作施工升降机； 

（2）严禁超载，严禁货物及人手、头伸出吊笼； 

（3）除了驾驶员外，驾驶室内严禁载运其他人员或货物； 

（4）当风速大于20m/s时，禁止操作施工升降机； 

（5）当导轨架及电缆上结冰时，不得启动施工升降机！ 
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2 操作与使用 

在操作施工升降机前，操作人员应按“1操作前的安全检查”中的规定进行检查，检查确认合格后，才能投

入正常操作。操作前的准备工作如下： 

（1）接通电源； 

（2）将货物或人员载入吊笼；   

（3）关好所有门，包括吊笼进料门、出料门、顶门、外护栏门，确保出料门锁将出料门锁住。 

2.1 操作办法 

（1）确认操作台及笼顶操作盒的急停按钮、操作台钥匙开关已经打开，已经进行完人脸识别，笼顶操作盒

转换开关转到笼内； 

（2）先按电铃，然后按所需方向扳动操纵手柄启动吊笼（如是带“零”位保护的大操作手柄，必须按下操

作手柄的微动开关，保证操作时微动开关保持触发状态），当吊笼到达所需高度后，将操纵手柄置于“零”位，

吊笼停住； 

（3）如在吊笼顶上工作时，须将笼顶操作盒拿到笼顶操作； 

（4）在运行中如发生异常情况如电气失控，应立即按下急停按钮，未排除故障前不允许打开。 

    BWM-3C舒适版施工升降机具体操作流程见图2.1-1所示。  

2.2 故障检查 

当吊笼无法启动时，应检查一下项目： 

（1）地面电源开关应位于“接通”位置。吊笼的电气线路应已通电； 

（2）“紧急停机"按钮应已被释放或电锁应已被打开； 

（3）电源极限开关应处于接通位置； 

（4）外护栏门、吊笼门、顶门应已关好； 

（5）对于有对重的升降机，还需检查偏心绳具的松绳限位开关位置应正确； 

（6）熔断器应完好（或断路器应接通）； 

经以上检查，并采取相应措施后，吊笼仍无法起动，则可参见《维护保养手册》的相关内容。 
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电气安装与操作流程 

 

图2.1-1 BWM-3C (舒适版) 操作流程 

确认下电箱 
电源有电、急停 

被打开 

 
关闭外围栏门、单开

门、双开门 

打开交流极限开关 

确认操作台 
电源指示灯亮 

确认急停 
均被打开 

 
打开钥匙开关 
解锁人脸识别 

按启动按钮 

下班时关闭钥匙开关

并拔出钥匙 

关闭交流极限开关

进行施工作业 

楼呼测试 
按楼呼分机（橘黄色

盒子） 

自动平层运行输入数

字、确认、运行 

楼层标定 

 
暂停操作 

自动运行需暂停时向

上或下动一下手柄

手动操作 
将操作杆滑块上提，

解除零位，上/下行、

调速 

是 

是 

是 

是 

是 

是 

电铃是否响 

楼呼设置 

否 

否 

否 

否 

否 

否 

关闭外围栏门、单开

门、双开门 

根据故障代码检

查控制回路 

检查 220V 回路

检查操作台上三

根通讯线 

检查超载保护器

接线、进行清零操

作
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2.2.1 电机手动释放 

当施工升降机在运行中间由于电源故障或其他电气（熔断器、电机热继电器）故障，使吊笼在停层之间突

然停止 ，在确认没有其它方法的情况下则建议用手动释放制动器的方法，操作过程必须由接受过培训的专业人

员来进行手动释放操作，具体方法如下： 

（1）当驱动系统只有一台电机时，将电机尾端制动器的手动释入拉手或拉杆缓慢向外拉出，使吊笼缓慢向

下滑行； 

（2）当驱动系统上有2台或2台以上电机时，需将其中1台或者多台电机制动器用顶杆顶起松开制动器，而

只剩1台电机进行手动释放操作； 

在顶松其中1台或多台制动器的过程，必须逐台缓慢操作；如果在顶松过程发现吊笼下滑，应该立即取消顶

松，让制动器恢复制动。此时可能的状况是： 

（1）在顶松1台或者数台制动器后，剩下 的制动器的合成刹车力矩不足以刹住吊笼，特别是在满载的情况

下； 

（2）可能是剩下的制动器中有部分已经磨损严重，甚至已经失去刹车能力。                

如果遇到此种情况，首先可以调换释放的制动器和顺序。如果遇到以下状况，则需要同时释放多台制动器，

例如：驱动系统有3台电机，在释放第2台电机时出现吊笼下滑，则要求操作者同时手动释放2台制动器下滑。 

 

图2.2-1 带制动国产电机手动释放  

    
 

图2.2-2 带制动SEW、NORD电机手动释放 
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 注意 

手动释放制动器时应间断进行，每次仅能下滑较短的距离，以不超过吊笼的正常速度为限，万一

超速，防坠安全器将动作，使吊笼停止。此时必须将防坠安全器复位后，才能再次下滑吊笼。吊笼每

下滑20米。停止1分钟，让电机制动器冷却，在吊笼顶上作业应注意安全。 

 

2.2.2 极限开关复位 

如施工升降机由于重载，且电机制动器磨损（制动力矩不足），使吊笼下降到电源极限开关动作的位置，

从而使三相电源切断，吊笼无法靠电力向上运行，此时需把极限开关的臂杆旋出一定距离使极限开关复位，驱

动吊笼上升，重新调整极限开关臂杆的距离，使其能有效与极限碰铁接触。 
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施工升降机操作手册(下) 

技术参数 

操作与安全 

 电气控制系统 

管理办法 

运输 

附录 
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电气控制系统  

1 电气控制系统组成 ............................................................................................................................................... 3 

1.1 工地电源 .................................................................................................................................................... 3 

1.2 电气控制柜 ................................................................................................................................................. 3 

1.3 操作台 ........................................................................................................................................................ 4 

1.4 运行驱动系统 ............................................................................................................................................ 4 
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2.3 升降机接地 ................................................................................................................................................ 7 

2.4 连接上下行机构、电阻柜、防冲顶限位................................................................................................. 7 

2.5 安装传感稍及超载保护器 ........................................................................................................................ 7 

2.6 试运行 ........................................................................................................................................................ 8 

3.电气系统操作 ........................................................................................................................................................ 9 
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3.6 维保操作 .................................................................................................................................................. 17 

4 信息显示设备 ..................................................................................................................................................... 18 
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5.1 智能控制系统的功能 .............................................................................................................................. 22 

        5.2 智能控制系统结构 .................................................................................................................................. 22 

  5.3 智能控制系统的安装与注意事项 .......................................................................................................... 23 

  5.4 智能控制系统的故障提醒 ...................................................................................................................... 23 
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电气控制系统 

用户在使用施工升降机前，应按照所在国家所在地有关施工升降机的法律、法规及安全标准等。对施工升

降机使用中的全过程进行安全监管。 

1 电气控制系统组成 

1.1 工地电源 

工地电源从配电箱接到升降机外围栏处的下电气箱，保证连接电缆的直径不小于 小允许值，电气安装和

连接作业必须由具有相应资质的专业人员进行。需指出的是，当外围栏门打开时，下电气箱的三相电源将缺一

相，此时升降机将不能进行升降操作，但仍提供了照明、电铃、操作台显示屏电源。 

1.2电气控制柜  

电气控制柜是整个电气系统的控制中心，各电气元器件位于其中，主要由以下部分组成： 

（1） 交流极限开关（升降机供电开关）； 

（2） 控制回路的变压器提供控制电压； 

（3） 上下行控制系统。 

下图电控柜： 

 

图1.2-1 3C变频电控柜 
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1.3 操作台 

司机室是施工升降机操作人员工作的主要场所，通过控制台操纵升降机的上下运行。控制台主要由以下部

分组成： 

（1）操作系统 

包括：启动按钮、急停按钮、钥匙开关、操纵杆（手动升降操作用）、键盘（自动升降操作用）、显示面板、

照明开关。 

（2）司机室供电系统 (220VAC)  

包括：电源指示、司机室电铃、照明回路、插座供电。 

下图所示为舒适版操作台。 

 

 

图 1.3-1 BWM-3C（舒适版）操作台 

1.4 运行驱动系统 

驱动系统包括驱动体和驱动单元，驱动体是将传动装置相互连接成整体结构的部件，它将驱动单元产生的

驱动力传递给吊笼，使之能够上下运行。驱动单元是施工升降机的动力部分驱动单元由一组或几组动力源同时

工作，共同作用，带动施工升降机自重部分及吊笼内载荷（或施工人员）上下运行。 

        

节能型驱动系统 

图1.4-1 驱动系统 



 

电气控制系统 BWM-3C 舒适版 3-5 

施工升降机操作手册

 

 

电

气

控

制

系

统

 

1.5 安全保护限制系统 

          安全保护限制系统主要包括： 

          防坠安全器，极限开关，上、下限位开关；上、下减速开关，围栏门限位开关，笼门限位开关，超载保护

器等。 

1.6 身份识别系统 

BWM-3C版机型的身份识别系统采用人脸识别，操作前必须打开钥匙开关，并进行人脸识别。 

参照《人脸识别器使用说明书》，人脸识别使用说明如下： 

（1）录入人脸信息 

在使用人脸识别器前，需对操作人员的面部信息进行录入。连续长按人脸识别上按钮1秒、3秒、5秒，进入

人脸识别器设置状态。长按按钮1秒，进入录入人脸信息状态。人脸对准人脸识别器，根据语音提示完成人脸信

息录入。 

（2）人脸识别器开机 

交流极限开关打开供电后，人脸识别器便会进入工作状态。此时要操作升降机，必须先进行人脸识别。按

一下人脸识别器按钮，人脸识别器进入识别状态。人脸对准识别器，进行开机。 

按钮

 

图 1.6-1 人脸识别器 

1.7 编码器 

编码器通过将齿轮的角位移转换为电信号，从而采集升降机升降过程中的高度信息，再将高度信息通讯给

变频器，变频器根据平层高度数据控制升降机的上升、下降和停止，从而使升降机实现准确的自动平层。 

 注意 

编码器的连接线分别为A、B、Z、0V、24V，将编码器连接于变频器时需按照线号一一对应连接，A/B/Z切

记不可与24V线混淆，否则将损坏编码器。 
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图1.7-1 编码器 

2 电气安装 

2.1 工地电源与升降机的电缆连接 

将工地电缆连接到下电气箱内的螺钉接线端子（接线前请确保供电电源安全切断，并保持塑壳断路器断开）。 

 

     图2.1-1下电箱短路器 (分断状态) 

2.2 下电气箱到吊笼的电缆连接 

（1）将工地电缆（≥25㎜
2
）连接工地供电箱和底架护栏电源箱； 

（2）将主电缆一端接在底架护栏的电源箱上，另一端通过电缆臂架接入笼内的电控箱端子上。 

需指出的是，施工升降机供电电缆的安装方法与采用的电缆导向装置分为电缆卷筒式和电缆滑车式两种。 

① 若是电缆卷筒则直接按电缆导向装置的安装方法把电缆放入电缆卷筒内； 

② 若是电缆滑车则分为以下两种情况： 

 如果为一根电缆供电则直接执行上面步骤（2）； 

 如果为两根截面大小不同的电缆供电，（其中截面较大的一根为固定在导轨架上称为固定电缆，截
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面较小的一根为随电缆滑车一起上下运行的称为随行电缆）则取随行电缆执行上面步骤（2）。 

（3）主电缆包含3根相线，一根零线（N）和一根PE保护线（地线），保护线为绿黄色。电源线的任何损坏

都可能导致严重事故发生，因此电源线须选用能耐抗机械损坏的线，用合适的方法保护绝缘避免任何损坏。 

 

 注意 

升降机主电缆连接时，必须保持交流极限开关为图示的状态（断开）。 

 

图2.2-1 交流极限开关 

2.3 升降机接地 

地线为黄绿色保护导线，它将各部分的接地端子和接地点相连接。严禁用中性线代替接地。保护导线回路

禁止串接任何断路装置。用接地电阻测试仪测量施工升降机钢结构及电气设备金属外壳的接地电阻，不得大于4

Ω，用500V兆欧表测量电动机及电器元件的对地绝缘电阻应不小于1MΩ。 

2.4 连接上下行机构、电阻柜、防冲顶限位 

（1）将三相异步电机（M）按照图纸要求，连接到与电机对应的接线端子（U/V/W）上； 

（2）连接制动器（YB+、YB-）电缆至端子排； 

（3）连接电阻电缆(PA/PB) 至端子排； 

（4）连接防冲顶限位； 

（5）安装底架护栏上的限位开关，并将电缆接至下电箱内。  

2.5 安装传感稍及超载保护器 

（1）把笼顶操作盒（7芯航空插头）插入到电控箱相应位置（正常运行时，笼顶操作盒不能取下）。接通

下电源箱电源和交流极限开关，关上外护栏门、吊笼门和天窗门。在笼顶进行操作，把笼顶操作盒转换至笼顶

模式，在笼顶启动后，点动操作盒检查接入电源的相序是否正确（当点动上升按钮时，驱动系统上升说明接入

相序正确，否则说明相续接反了，如相序接反必须交换接线位置）。 

（2）在笼顶利用笼顶操作盒操作驱动系统上、下，对接传动小车与吊笼的连接耳板，穿入超载传感销，并

插上开口销，插上开口销后使开口销处于张开状态；将传感销的接线端与超载主机的接线端连接 

分断状态
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（3）参照《超载保护器使用说明书》对超载保护器进行设定，当实际重量达到吊笼额定载荷的95%时，预

警功能实现，预警指示灯点亮，蜂鸣器发出断续响声；当实际重量超过吊笼额定载荷的110%（此参数可设置）

时，报警功能实现，报警指示灯点亮，报警输出继电器动作，蜂鸣器发出连续的响声。 

 

图2.5-1 超载保护器 

超载保护器在使用前需要进行清零设置，产品在出厂前在出厂之前已进行请零，若发现显示值与实际不符，

可进行现场清零，办法有： 

（1）粗调：长按3秒粗调键，在听到“滴”声后完成清零 

（2）带载精调： 

 按粗调清零直到“滴”声响起； 

 加载荷*t； 

 同时按粗调+精调，再按粗调改数字至*t， 后按精调确认。 

2.6 试运行  

（1）接通下电源箱电源和交流极限开关，关上外护栏门、吊笼门和天窗门。打开钥匙开关、进行人脸识别，

在笼顶进行操作，把笼顶操作盒转换至笼顶模式，在笼顶启动后，点动操作盒检查接入电源的相序是否正确。 

（2）检查各安全控制开关：包括吊笼门限位开关、天窗门限位开关、上/下限位开关、极限开关、底架护

栏门限位开关及断绳保护开关，均能反映灵敏，启闭自如。 

（3）将笼顶操作盒转换至笼内模式，在笼内验证升降操作是否正常。 

（4）关闭钥匙开关、拔出钥匙，关闭交流极限开关电源电源，完成安装工作。 

 

 

 

 
传感稍连接 
线安装位置 

 
超载保护 
器电源线 

485 通讯线 
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3 电气系统操作 

3.1 准备工作 

3.1.1 下电气箱的操作   

下电气箱装在升降机外围栏上，作设备配电控制之用。使用时将箱门打开，将塑壳断路器（空气开关）手

柄往上推至ON位置，检查变压器和接触器，旋转箱门上急停按钮，使其释放接通，接触器吸合，电源通过主电

缆送入吊笼。当按下急停按钮，升降机吊笼将不能运行；当扳下塑壳断路器（空气开关）手柄，升降机整体失

电。 

  

图3.1-1下电箱塑壳断路器（合闸状态）  

3.1.2 吊笼内上电操作    

(1) 交流极限开关的操作  

交流极限开关的操作：只有在现场准备就绪，司机就位，需要作业时，才能合上交流极限开关。合上前，

先应检查工地电源的电压是否正常(即电压值应在380V±5%范围内)； 

 

 注意 

以下情况下必须立即关断交流极限开关： 

1）遇到危急情况而电控系统失灵时（如接触器触头烧粘、联动台上的急停按钮失灵时）； 

2) 司机下班或因事离开驾驶室时。  
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(2) 启动操作  

启动按钮（绿色）位于操作台面板上。它是一个双功能按钮，即：启动和电笛功能。无论何时，只要下电

箱接触器接通且照明断路器合上,都可以控制电笛的鸣响。此外,各笼门闭合后，按下此按钮，系统才可能启动(主

回路的总接触器接通)。如果在按下启动按钮后无此反应，表明启动不成功。启动不成功时，不能升降操作。 

(3) 急停操作   

急停按钮位于操作台的面板、下电箱、笼顶操作盒上，为一红色自锁式蘑菇头按钮。其作用是切断主回路

的总接触器，从而使各机构紧急停车。 

 注意 

当升降机运行遇到危急情况，来不及按正常程序停车时，或操作失控时，必须立即按下急停按钮！而非紧

急情况下，不建议使用急停按钮作正常停车用,否则会产生很大的冲击。 

 

图3.1-3 急停开关 (红色蘑菇状按钮) 

3.1.3身份识别 

对于舒适版升降机，操作前必须进行人脸识别。正确识别后，按操作台启动按钮,电控系统启动成功。当

电控系统启动成功后，即可进行升降操作。 

 

图3.1-4 人脸识别器 



 

电气控制系统 BWM-3C 舒适版 3-11 

施工升降机操作手册

 

 

电

气

控

制

系

统

 

3.1.4 作业前检查 

（1)每次通电后，在进行作业前，操作者必须在空载状态下首先检查各开关按钮（尤其是“急停按钮”）、

操纵杆、制动器、行程限位及保护开关是否工作正常； 

（2）检查各限位保护开关是否调整好（具体调整方法参见主机使用说明书的相关章节）；各限位保护开关

动作后，电控系统是否执行相应的保护功能（参见前述的内容）。如发现故障应立即停机检修；在故障或安全

隐患未排除前，不得将升降机投入作业运行。 

（3）一定要确保各项检查均达标，才能开始作业操作，否则可能导致人身危害性事故。 

3.2 笼内操作 

舒适版的升降机有两种操作模式：不仅可手动操作，也可自动平层操作。 

3.2.1 笼内手动操作 

可通过控制台上的操纵杆，手动控制施工升降机的升降。在使用操作摇杆时，应先用食指和中指将摇杆球

头内的滑动块往上提拉，解除零位自锁，方能推动自如。上升时往上推，下降时往下推。对于舒适版，上升和

下降均有低速和高速两个档位。 

3.2.2 自动平层操作  

对于舒适版，还可通过操作台上的键盘，手动控制施工升降机的升降。不过在使用之前，需在键盘上，按

照层楼的实际高度进行楼层标定。 

启动升降机，通过人脸识别认证后，操作摇杆手动试运行升降机后停于下限位。 

(1) 楼层标定 

1) 在键盘上按“设置”键（如下图所示），显示面板身份认证灯亮（如图1.3-1中左起第3个灯），输入密

码123456后，显示面板楼层标定设置灯亮（如图1.3-1中左起第1个灯），进入标定状态； 

2）在1层位置，输入“1”和“确认”，标定好1层； 

3）操作摇杆手动上升至2层位置，输入“2”和“确认”，标定好2层； 

4）依次标定各楼层，直至到达可标定的 高层； 

5）按下“取消”，结束标定，之后就可以通过按键操作到达所需的楼层； 

6）若加节之后需标定新的楼层，重复(1)操作，并在原先基础上开始标定，比如，之前标定到7楼，则从7

楼开始往上标定； 

7）若之前标定某楼层不准，可在该楼层高度重新标定该楼层，无需全部标定。 

 注意 

在新机安装后的第一次楼层标定操作之前需确认已标定楼层为0，若不为0需进行清零操作，具体清零操作

见下一页 “（3）楼层信息清零”内容。 
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图3.2-1 标定状态时面板显示  

(2) 自动运行 

1)单层操作：依次按下“楼层数字”、“确认”和“运行”，升降机可自动运行至指定楼层；比如在1楼时

需前往2楼，则依次输入2、确认、运行， 

  

     A. 操作顺序                    B. 输入楼层后面板显示信息 

图3.2-2 平层操作示意图 

2)多层操作：输入目标楼层数并确认( 多可输入4个目标楼层)，按下“运行”，将会依次到达目标楼层。

比如，共10层，按下先后输入了8和确认、9和确认、2和确认、3和确认后，按“运行”，升降机按照“先上后

下、由近到远”顺序，依次停靠8层—>9层—>3层—>2层。 

3)上、下层操作：无需输入数字，也可以通过“上一层”、“下一层”按键来实现升降。比如，在3层时打

算去2层，就可依次按下“下一层”、“确认”、“运行”来实现，顺利到达2层。 

 

(3) 楼层信息清零 

 注意 

考虑到安全问题，升降机在出厂时都已经将楼层信息清零。 

在以下几种情况下，必须进行楼层信息清零操作，否则有发生事故的隐患！ 
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1）新机安装时 

2）设备拆装前 

3）更换工地重新使用时 

4）升降机拆节降低楼层时 

5）编码器发生故障，更换或重新安装再次使用时。 

楼层清零方法:  

第一种：获得身份认证后，直接按住“取消”键，并保持3秒以上，若操作台上当前楼层的位置闪烁显示已

标定的楼层数字，则进入了清零状态。此时显示面板身份认证灯亮，输入密码123456后，再按“确认”键可完

成清零操作。注：若在进入了清零状态后，想取消清零操作，则再按一次“取消”键即可。 

第二种：由专业维保人员通过变频器面板将参数B8.10改为0，重新使用自动平层功能时再按照楼层标定的

步骤设置楼层信息。 

3.2.3 手/自动切换 

此版本的升降机的控制系统为手/自一体，手动操作和自动平层可通过操作杆和键盘进行自由切换，互不干

涉，即便某种操作模式失效也不妨碍另外以一种操作模式的使用。  

 

图3.2-3 操作台示意图 

(1) 自动 —>手动 

在自动模式运行过程中，扳动操作摇杆，升降机将进入手动控制模式，施工升降机将根据摇杆指令进行停

止、启动、调速等操作； 

(2)手动—>自动 

将升降机停于空中，输入目标楼层，按下运行键，升降机进入自动模式运行，到达目标楼层。 

(3) 暂停、取消操作 

1）暂停操作：当升降机处于自动运行过程中，若需临时暂停开往之前未输入的目标楼层，可推动一下手

柄使升降机暂停 

     2)取消操作：使升降机暂停后，可选择手动操作停靠至该目标楼层，也可选择按“取消”键取消之前的目

标楼层，再输入该目标楼层。 

     比如，当升降机从1层自动运行至10层的过程中，接收到5层的呼叫请求，则用以下方法： 

办法1：机手可操作手柄使升降机停靠在5层； 

     办法2：机手也可选择推动一下手柄，使升降机暂停后，按“取消”键取消目标楼层10，重新输入目标楼

层5，升降机将自动停靠在5层。 
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3.3 笼顶操作   

笼顶操作在仅某些特殊情况下进行，比如：进行标准节加节、维护保养等，且需由专业人员操作才可进行。 

将笼顶操作盒上的切换按钮旋转到笼顶位置后，可进行上下行操作，紧急情况时按下笼顶操作盒上的急停

按钮，切断总电源。进行笼顶操作时，笼内控制上下行的操纵杆不能操作升降机动作； 

 

 注意 

如果在系统启动前，笼顶操作盒选择旋钮处于“笼顶操作模式”位置，则笼内不能操作 

（1）如需笼内操作，则需将笼顶操作盒选择旋钮旋至“笼内操作模式”位置； 

（2）如需笼顶操作，则需将笼顶操作盒选择旋钮旋至“笼内操作模式”位置。 

3.4 坠落实验 

在升降机需要进行坠落实验时： 

（1）当升降机处于笼内模式时，将航空插连接坠落实验盒； 

（2）坠落实验按钮盒连接后，电控系统自动切换到坠落操作模式，操作台上操纵杆和笼顶操作盒都不能控

制升降机动作，只能由坠落实验按钮盒操作升降机上行和坠落。  

 注意 

坠落试验十分危险，需做好充分安全准备，由专业维护人员进行。 

3.5 楼层呼叫 

3.5.1 楼呼安装 

本机型使用外部配置的楼层呼叫系统。如图3.5-1所示意，楼层呼叫系统由楼层呼叫主机、楼层呼叫

接收器、楼层呼叫分机按钮组成，楼层呼叫主机安装在驾驶室内，与楼层呼叫接收器连接，每个吊笼内各

安装一个。楼层呼叫分机按钮则在楼层门上逐层安装，无需任何走线。方便客户安装。 
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图3.5-1 楼呼安装示意图 

3.5.2 楼呼设置 

使用外部配置的楼呼，进行楼层呼叫前，需要进行楼层呼叫设置。 

第一步：找到要设置的楼呼分机，楼呼分机上有标注的本机编码。同时，把楼呼主机正面朝上，其下侧从

左至右排列有4个三态开关“A”“B”“C”“D”，每个开关有“上”“中”“下”三位置，将楼呼主机上的4

个拨码位置和楼呼分机的本机编码一一对应，则完成了楼呼设置。编码表如图3.5-2所示，其编码开关位置从A

至D分别为“上”“中”“下”“下”。 

编 码 表

A       B        C      D

                               

图 3.5-2 楼呼编码示意图                 图 3.5-3 楼呼分机编码示意图 

第二步：完成编码自学习：按下呼叫器（橘黄盒子），若楼呼主机有相应的语音提示则地址学习成功。 

完成以上两步后，楼层呼叫控制器的地址编码便成功录入到系统中，可以进行楼层呼叫，若有楼层呼叫将

在楼呼主机上显示呼叫的数字并伴随有相应楼层的语音提醒。 

3.5.3 楼呼分机的安装 

楼呼分机的外包装箱上注明了该箱分机的地址编码，而且每个楼呼分机上也均注明了该分机的地址编码及

楼层数字，楼呼设置好后，可核对主机编码，按楼层数顺序安装楼呼分机。 
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图3.5-4 楼呼分机的地址编码及楼层数字 

 注意 

如果呼叫器上注明的主机编码丢失或需临时更改地址编码和楼层数字，则可拆开呼叫器查看或更改。下图

为呼叫器拆开后示例。 

 

 

图3.5-5 呼叫器（楼呼分机）内部图 

 
地址编码  

楼层编码 (图示为

11 层) 
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3.6 维保操作  

施工升降机需要定期进行维护保养工作（具体内容详见《施工升降机操作手册》），由专业的维护人员进

行维保工作。 

需指出的使，维保工作中可能需使用笼顶操作盒在笼顶进行作业，存在一定危险。为了维保工作的安全有

效，智能版升降机，增加了一系列保护措施，因此，此版本升降机的维保工作需严格按照如下步骤操作： 

（1）打开钥匙开关、进行人脸识别认证，启动升降机； 

（2）进行相应专项维保工作； 

（3）操作完成后，完成的维保项目可在手机APP内进行勾选并确认，将【待确认保养】变成【已确认保养】。 

 

图3.6-1 APP内维保确认图 

 

 

 

 

 

 

未处理保养  已确认保养 
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4 信息显示设备  

4.1 显示面板 

操作台的显示面板上的信息包括号码管显示和指示灯显示两类。 

 

A.正常显示状态 

 

B.故障发生时显示状态   

图 4.1-1 BWM-3C 操作台显示面板 

4.1.1 号码管显示  

（1）楼层呼叫显示 

多可显示4个呼叫楼层数字。 

（2）当前楼层 

在设备本地通讯正常，即操作台—变频器之间通讯正常的时候会显示具体楼层数字，否则为“--”；在升

降过程中，楼层会根据施工升降机高度的变化而变化。 

（3）目标楼层 

多可输入4个目标楼层数字。 
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(4) 载荷显示 

此号码管具有多项功能，不仅可以实时显示施工升降机的载荷，还被在设备发生故障时用来显示故障的代

码。 

4.1.2 指示灯 

显示屏可以显示自动平层目标楼层，当前所处楼层，载荷信息等，详细如下图所示。 

 

图4.1-2显示屏示意图 

4.1.3 电源管理 

（1）市电模式：当外部电源（380V）接通后，操作台进入市电模式。 

               

 A. 未启动                                      B. 正常启动后 

[或变频器通讯失败] 

（2）电池供电模式：若外部电源断开或12V直流电源断开，操作台改为电池供电模式，显示面板无任何显

示但在前5分钟内具有远程功能，5分钟后进入休眠状态，关闭所有功能。 

 (3) 唤醒 

上市电:上市电后，操作台由电池供电进入市电供电。 

4.1.4 键盘输入查询 

若想获悉控制系统的终端编号、SIM卡号、程序版本号的等信息，可长按键盘上相应的数字键3秒查询，相
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关信息将在在显示面板中提示，查询内容详见下表： 
 表 4.1-1 键盘输入查询表 

数字键 含义 
第一组 

数码管  

第二组 

数码管  

第三组 

数码管  

第四组 

数码管 

第五组 

数码管 

1 终端编号 终端编号 终端版本号 

2 软件版本 软件版本 (主程序) 
软件版本 

（启动程序）

3 CPU-ID   

4 时间 年 月 日 时 分 

5 SIM卡号码 11位SIM卡号码 

6 IC卡 

有无屏蔽身份认

证 

（0：不屏蔽） 

操作卡数量 维保卡数量  

GPS 

（无GPS数据时

不显示） 

7 锁机相关 
指令锁机 

(0：不锁机) 

永久离线 

(0：不开启)

临时离线 

(0：不开启)

有无自锁机 

(0：无锁机) 

远程通信不畅

时间（小时）

4.2 变频器显示 

对于舒适版升降机，其变频器上的显示面板可进行功能参数的修改、工作状态监控和运行控制，可监控工

作电压、电流、频率、功率等信息。若发生故障时也会显示相应的故障代码，便于售后人员检查。 

 

图4.2-1变频器显示面板 
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(1) 功能指示灯  

 

(2) 数码显示区 

5 位LED 显示，可显示各种监视数据、报警代码以及功能参数等。 

1) 查看参数 

参数组号      参数序号 

 

参数更改流程： 

 

2) 故障显示  

故障标示 故障等级 故障代码 

 

(常见故障代码表见附录3)  

3) 限位指示显示 

限位信息 显示代码 

碰到上位 STOP1 

碰到下限位 STOP2 

 

 

 

停机/运行状态显示 功能参数代码 

当有闪烁位时，按  修改 

切换 上一个参数进入

返回 存盘 
进入 参数值设置 下一个参数序号 
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5 智能控制系统 

5.1 智能控制系统的功能 

施工升降机控制核心部件为智能控制系统，舒适版控制系统主要功能包括： 

（1）升降机智能控制系统，支持变频系统使用； 

（2）外置楼层呼叫系统； 

（3）升降机故障诊断； 

（4）全参数长时间工况数据记录； 

（5）手机APP远程管理； 

（6）操作者身份识别； 

（7）升降机自动平层。 

5.2 智能控制系统结构 

控制系统的结构如图所示分为下列4部分 

    （1）变频器、超载保护器等安装在电控柜内； 

    （2）操作台具有键盘和操纵杆两种指令输入，并包括状态显示功能； 

    （3）GPS天线同样接入操作台,接收GPS定位数据； 

    （4）远程服务器与控制系统进行无线通讯，实现对升降机运行状态、报警提醒、保养等信息的远程监

控，并将所监控的信息下发至手机APP。 

 

图5.2-1 智能控制系统结构   
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5.3 智能控制系统的安装与注意事项 

（1）实施配线，务必关闭电源； 

（2）切断升降机控制器电源后，升降机控制器内部和接触器接线端及响应输出回路仍有高压存在的危险，

请勿触摸内部电路及零组件； 

（3）绝对不可以自行改装升降机控制器内部的零件或线路； 

（4）绝对不可将升降机控制器非控制输出端子连接入控制回路（输入输出不能接反）； 

（5）输入信号为无源干接点，绝对不可将带电的线接入升降机变频器控制输入端。 

5.4 智能控制系统的故障提醒 

当智能控制系统发生故障时，控制台上用于载荷显示的数码管组将被用于显示相应的故障代码（E**），若

是发生变频器故障时，在载荷显示数码管还会显示相应的变频器类故障代码(F**)。维护人员可根据系统提示有

针对性的进行故障排查，或联系中联公司服务部门进行处理。 

 注意 

对变频器进行开盖检查或接线等操作，需在外部供电断电3分钟后才可进行，否则可能因变频器内部的残存

电压造成电击伤害！ 
表5.4-1 故障代码表  

警告代码  名称 

U01 远程锁机 

A00 无远程数据停机 

Axx 无远程数据停机预警，倒计时xx天 

故障代码 名称 

E00 内部存储读取失败 

E03 超载保护器通讯失败 

E05 变频器通讯失败(485) 

E08 市电断开故障，电池供电仍可以与控制器通讯 

E09 黑匣子数据存储故障 

E10 GPRS模块连接失败 

E11 无SIM 

E12 SIM卡PIN码不正确 

E13 无GPRS信号 

E14 拨号失败 

E15 服务器连接失败 

E16 远程模块故障 

E19 远程异常，5分不能连接服务器 
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5.5 智能控制系统发生某些故障时的应急使用 

当集成智能控制系统发生下列情形的故障时，为不影响作业，可参照说明应急使用： 

（1）当自动平层模式或手动模式出现功能故障时，可使用另一种模式继续运行升降机，并及时通知维修人

员进行处理。 

（2）当出现无线网络障碍时，设备将进入倒计时锁机状态（240工作小时），在此期间设备仍可使用，但

累计工作240小时后，系统将不能运行，因此请尽快联系中联服务部门进行处理。 

（2）当出现系统内部模块通讯障碍时，自动平层功能将不能使用，但设备仍可使用手动操作，系统和手机

APP将发出故障提示，同时设备将进入累计操作次数限制模式。在此期间设备仍可使用，但如果累计操作次数超

过限制，系统将不能运行，因此请尽快联系中联服务部门进行处理。 
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④ 

管理办法 

1 施工升降机操作台 SIM 卡管理办法 .......................................................................................................... 3 

1.1 总则 .................................................................................................................................................... 3 

1.2 关于 SIM 卡发放、使用及补办 ....................................................................................................... 3 

1.3 其他规定 ............................................................................................................................................ 3 

1.4 附则 .................................................................................................................................................... 3 

2 施工升降机 APP 账号管理办法 .................................................................................................................. 4 

2.1 总则 .................................................................................................................................................... 4 

2.2 关于 APP 账号申请、使用及补办 ................................................................................................... 4 

2.3 其他规定 ............................................................................................................................................ 4 

2.4 附则 .................................................................................................................................................... 4 
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管理办法   

对于BWM-3版升降机，智能化程度较高，需规范所使用的SIM卡、APP账号的管理办法 

1 施工升降机操作台SIM卡管理办法 

1.1 总则 

(1) 为了规范操作台SIM卡应用管理，方便客户使用，特制定本规定； 

(2) 本规定适应于持有中联重科施工升降机的所有客户； 

(3) 中联重科营销公司400呼叫中心负责操作台SIM卡应用管理。 

1.2 关于SIM卡发放、使用及补办 

(1) 客户在购买设备，自产品出厂时，设备操作台中将自动配置SIM卡。SIM卡将与SIM卡号、终端编号、电

控柜编号、设备出厂编号和合同号一一匹配。 

(2) 客户在收到设备后，应首先仔细核对电控柜编号、设备出厂编号和合同号一一匹配是否一致，并在《产

品交接清单》上进行签字确认，以保证设备能够及时进行启用。如不一致，有权要求我司服务人员进行更正，

我司将在5个工作日内完成更正。 

(3) 客户自接受到主机之日起通过我司业务人员向公司申请设备开机程序，我司在接到申请后3个工作日内

完成操作。 

(4) SIM卡作用：自动监控设备运行状态，收集故障数据，便于实现设备停开机管理，人员考勤管理等功能。

详见附表1。客户可根据设备权限向我司申请开通相关业务。 

(5)若因操作台升级、故障等原因更换后， SIM卡不可再使用，须由服务人员或基地人员反馈到400呼叫中

心，呼叫中心负责注销此SIM卡；若因故障原因更换SIM卡的，相应信息须由服务人员或基地人员反馈到400呼叫

中心，呼叫中心负责补录此SIM卡。 

(6) 客户办理补卡手续时，应凭设备合格证或监检证等证明设备的有效证件证联系服务人员领取《补卡申

请单》详见附表2。片区服务综合管理人员在核对设备信息后，发起相关流程进行补办。公司相关部门将按照流

程要求进行及时办理。2个工作日内交付。新卡应重新激活后才可使用。客户因未及时挂失而造成的损失由客户

自行承担；如果在补办新卡后找回旧卡，原旧卡自动作废，不予退回新卡及工本费。 

(7) 每张卡补办工本费用为300元，由片区服务管理员进行代收，并统一将补办明细及费用报送至营销公司

配件管理中心。 

1.3 其他规定 

公司配置SIM卡只限于此设备本身使用，如因擅自进行SIM卡处理导致的设备故障、安全问题，经济损失等

问题，公司将不承担任何法律责任。 

1.4 附则 

(1) 本规定解释权为湖南中联重科建筑起重机械有限责任公司。 

(2) 本规定自发布之日起实施。客户接收到设备之日起开始生效。 
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2 施工升降机APP账号管理办法 

2.1 总则 

(1) 为了规范APP(远程管理系统)账号管理，方便客户使用、管理APP，特制定本规定。 

(2) 本规定适应于持有中联重科施工升降机的所有客户。 

(3) 湖南中联重科建筑起重机械有限责任公司营销公司400呼叫中心负责APP的管理。 

2.2 关于APP账号申请、使用及补办 

（1） 客户可由业务员推荐，通过手机APP或官网二维码扫描、400平台短信链接下载安装手机APP客户端； 

（2）新客户账号申请由客户自行提出，业务员在OA上走“设备远程管理系统(APP)账号管理”流程，流程

走到400，由400呼叫中心新建开通账号并通知用户使用； 

（3）新设备绑定客户工作由业务员收集设备信息并上报400呼叫中心，呼叫中心负责授权及绑定工作， 

（4）对于后期更多的心设备添加到已开通的账号，则由400呼叫中心在接收到的新设备SAP台账后，直接将

新设备绑定到相应客户的账号下； 

（5）客户可通过APP远程管理、监控升降机的地理位置、工况等，也可进行设备报修和反馈意见与建议，

由400呼叫中心负责分类筛选报修、反馈信息，并分发到各相关部门进行处理回复。 

（6）若APP账号遗失或密码忘记，可联系400呼叫中心，提供原始账号、密码。 

2.3 其他规定 

(1) 公司所发APP账号只限于客户使用，用于管理客户名下的升降机。 

(2) 客户应妥善保管APP账号，防止将账号密码泄漏。 

2.4 附则 

(1) 本规定解释权为湖南中联重科建筑起重机械有限责任公司。 

(2) 本规定自发布之日起实施。客户接收到设备之日起开始生效。 
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施工升降机操作手册（下） 
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1. 注意事项  ............................................................................................................................................................ 3 

2. 运输单元 .............................................................................................................................................................. 4 
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运输 

1 注意事项 

为了便于包装和适应不同的运输方式，施工升降机的部件已经拆成许多独立的单元。 

（1）运输时所有的部件必须很好的固定； 

（2）轻的单元必须放到重的单元上； 

（3）为了防止破坏油漆表面，在单元间放置垫子或者木质的分隔板； 

（4）运输时防止沙子、泥土进入结构孔及传动部件内； 

（5）检查所有纽带是否松开； 

（6）检查运输捆扎情况； 

（7）当在公共街道上行驶是，注意遵守相应法规； 

（8）当通过地下通道、桥梁、隧道时，注意留有足够的间隙。 
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2 运输 

序号 名称 外形尺寸 
L  

(mm) 

B  

(mm)

H  

(mm) 

单间重量

(kg) 
备注 

1 

吊笼 

 

3400 2600 3000 1495 带司机室 

3400 1800 3000 1395 不带司机室 

矮吊笼 

（用于高柜运输） 

3400 2600 2540 1461 带司机室 

3400 1800 2540 1361 不带司机室 

2 导轨架 

 

1550 850 750 146  

3 驱动系统 1500 410 890 504  

4 电缆滑车 

1535 300 880 57 矮滑车 

1535 300 880 60 高滑车 

5 外护栏门框架装配 

 

3100 350 2250 97  

6 外护栏门 2650 80 1850 57  

7 网片1236 

 

1250 50 2000 29  

8 网片1300 

 

1900 50 2000 28  
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序号 名称 外形尺寸 
L  

(mm) 

B  

(mm)

H  

(mm) 

单间重量

(kg) 
备注 

9 网片750 

 

2000 50 750 21  

10 网片 2213 

 

2250 50 2000 45  

11 

附墙架

（不带

后连接

杆） 

I 

 

1400 250 800 130 

 

IIA 

 

2350 150 1850 130 

IIB 2600 150 2100 140 

IIC 2950 150 2350 155 

IID 2550 150 1850 135 

IIE 2000 150 1650 120 

IIF 3800 150 2550 190 

IV 

 

1400 150 1000 80 

VA 

 

1400 150 810 90 

VB 1700 150 810 95 

12 电缆臂架II 

 

350 275 425 9 
适用于电缆

滑车 

13 电缆臂架III 725 120 220 8 
适用于电缆

卷筒  
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序号 名称 外形尺寸 
L  

(mm) 

B  

(mm)

H  

(mm) 

单间重量

(kg) 
备注 

14 主底架 

 

2550 100 3550 172  

15 副底架 

 

1900 100 1250 55  

16 长护栏 

 

3200 50 1300 26  

17 短护栏 

 

1150 50 1300 10  

18 两端护栏 

 

1550 40 1150 11  

19 电缆卷筒 1950 850 900 52  

20 吊杆上部   2150 90 1500 40 Optional 

21 吊杆中部   2450 200 450 28 Optional 

22 吊杆底部   550 200 200 33 Optional 
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2.施工升降机易损件明细表 .................................................................................................................................... 6 

3.施工升降机外购件明细表 .................................................................................................................................... 8 
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1 施工升降机电气元件明细表 

表1-1 变频器控制左柜电气元件明细表1 

序号. 名称 编码 型号规格 数量 备注 

1 热继电器 1020304360 NR4-63 20-32A 2/3  

2 辅助触点 1020302056 LAD-N31C 1  

3 变压器 1021904137  1  

4 对插式母端子 1020704564 F75-B-7.62-2P 1  

5 对插式母端子 1020704562 F75-B-5.08-2P 1  

6 中间继电器 1020304986 CR-2C-DC24V 17  

7 对插式母端子 1020704557 F75-B-5.08-12P 2  

8 中间继电器座 1020304988 PCR-2C-T 17  

9 对插式母端子 1020704563 F75-B-7.62-4P 1  

10 整流单元 1021904128 BR3510+ZP10+RX20 1  

11 接线端子固定件 1029901814 UTD-D 1  

12 5芯航空插座 1020702703 Y2M-5TK 1  

13 7芯航空插座 1020702702 Y2M-7TK 1  

14 开关电源 1020903206 NEID-35B 1  

15 小型断路器 1020605199 NXB-63 1C2 2  

16 小型断路器 1020605194 NXB-63 2C10 1  

17 小型断路器 1020605197 NXB-63 2C16 1  

18 小型断路器 1020605195 NXB-63 2C4 2  

19 对插式母端子 1020704558 F75-B-5.08-13P 1  

20 接触器 1020301031 LC1-D09M7C 2  

21 接触器 1020301069 LC1-D65M7C 1  

22 对插式母端子 1020704561 F75-B-5.08-4P 2  

23 电铃 1020403051 UC4-100 220V 1  

24 对插式母端子 1020704560 F75-B-5.08-14P 1  

25 过欠压继电器 1020303034 XJ3-D 1  

26 开关电源 1021904237 RS-25-24 1  

27 开关电源 1021904238 RS-25-12 1  

28 接线端子 1029904998 2016-1207 1  

29 接线端子 1029904982 2016-1201 1  

30 继电器座 1020303439 AHJ3848 4  
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序号. 名称 编码 型号规格 数量 备注 

31 继电器 1020604209 HJ4-L-DC24V 4  

32 挡板 1029904930 2016-1292 2  

33 笼顶操作盒 1020810542 BZANH-4 2  

34 坠落实验操作盒 1020809614 TNHA1-6 1  

35 变频器 1020304658 CS200-4T30G-ZLP 1  

注： 

1.表1-1适合SC200EB,SC200/200EB机型的BWM-3C版； 

2.左柜与右柜电气元件相同； 
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表1-2 下电箱电气元件明细表2 

序号.  名称 编码 型号规格 数量 备注 

1 塑壳断路器 1020605205 NXM-125S/3300 100 1  

2 接触器 1020301069 LC1-D65M7C 1  

3 变压器 1021904136 Is-bk-160 1  

4 小型断路器 1020605196 NXB-63 1C1 1  

5 急停按钮 1020520497 LA42J/R 1  

6 接线端子 1029904977 2002-1201 4  

7 按钮座 1020520429 01 触点+PT-ZJ 1  

8 接线端子 1029904982 2016-1201 6  

9 接线端子 1029904998 2016-1207 1  

注： 

1.表1-2适合SC200EB,SC200/200EB机型的BWM-3C版。 
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2 施工升降机易损件明细表 

表2-1易损件明细表1 

序号. 名称 编码 型号规格  
数量 

备注 
单笼 双笼 

1 驱动齿轮 000400103B0000001 m=8,z=15 2 4  

2 背轮总成 000400815A0103000  2 4  

3 长滚路总成 000400107B0120000  6 12  

4 新滚轮总成 000400102B0008000  2 4 

5 安全器背轮 000410104A0000007  1 2 

 6 驱动体勾轮总成 000450102A0003000  6 12 

7 吊笼重载侧滚轮总成 000400716A0115000  4 8 

8 滚轮总成 000450107A0011100  8 16 

9 电机 1020004397 13kW 2 4  

10 刹车片   2 4  

11 减速器 1030201434 1:16 2 4  

12 防坠安全器 1999902601 SAJ40-1.2A 1 2  

13 八角胶   2 4 联轴器用 

14 胶条 000400110B0100003  
Determined by 

height 

电缆护线架用（单个

护线架2个） 

15 腰滚轮总成 000400113C0201000  3/4 6/8 
Ⅲ型滑车3个,Ⅳ型

滑车4个 

16 滚轮总成 000400113C0203000  2 4 用于Ⅲ型滑车 

17 滑轮  000400113B0000001  1 2 电缆滑车用 

18 

开关电源 

1020903206 NEID-35B 1 2 

电控箱 

19 1021904237 RS-25-24 1 2 

20 1021904238 RS-25-12 1 2 

21 接触器 1020301031 LC1-D09M7C 2 4 

22 接触器 1020301069 LC1-D65M7C 1 2 

23 热继电器 1020304360 NR4-63 20-32A 2 4 

24 变压器 1021904137  1 2 

25 主令控制器 1020103585 SK10-3 1 2 操作台 

26 塑壳断路器 1020605205 
NXM-125S/3300 

100 
1 2 电源箱 

27 变压器 1021904136  1 2 

28 电铃 1020403051 UC4-100 220V 1 2  

29 笼顶操作盒 1020810542 BZANH-4 1 2  

30 限位开关 1029805103 SZL-WL-S-C01A 4 8  
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序号. 名称 编码 型号规格  
数量 

备注 
单笼 双笼 

H-Z 

31 极限开关 1029805108 JK18-125 1 2  

32 限位开关 1020519257 YBLX-K3/20S/T 3 6  

注： 

此表适合SC200EB，SC200/200EB机型的BWM-3C版。 
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3 施工升降机外购件明细表 

表3-1 外购件明细表 

序号. 名称 
数量 

型号 规格  

备注 

单笼 双笼

1 减速器 3 6 

TCW125-16 i=16 

SJ125 i=16  

SWC1125 i=16 

2 电动机 2 4 YZEJ 132M2-4 P=13kW  JC=25％ 
 

3 减速器 2 4 SJ100  

4 防坠安全器 1 2 SAJ40-1.2 
Rated braking load: 40kN 

Rated braking speed: 1.2m/s 
 

5 电源电缆   YC cable  
3×16+2×6  

3×25+2×10  

6 导向滚轮 20 40  Bottom diameter Φ74mm  

7 传动齿轮 3 6  m=8；z=15  

8 齿条/每节 1 2  m=8；z=60  

9 超载保护器 1 2 SC-1   

10 超载保护器 1 2  50 sensor  

注： 

此表适合于SC200EB,SC200/200EB机型的BWM-3C版。 
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4 SIM卡申办卡 

片区  姓名  主机编号  

申请原因         □ 遗失        □ 自然损坏      □ 人为损坏      □ 其它 

服务人员意见 

签字:      日期:      盖章:  

 

综合管理员意见 

工本费用:  

签字:      日期:       盖章:  

申请日期  本人签收  
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5 故障说明及常用处理办法 

 

 

 

 

 

非 

 

变 

 

频 

 

器 

 

故 

 

障 

 

 

     

 

 

 

 

 

 

序号 故障 显示  可能原因 建议处理办法 

1 远程锁机 U01 中联下发指令锁机 
与400呼叫中心联系，拨打

400-887-7748 

2 无远程数据停机 A00 
设备长期与服务器离线，已被

停机 

与400呼叫中心联系，拨打

400-887-7749 

3 
无远程数据停机预

警，倒计时xx天 
Axx 

设备长期与服务器离线，在进

行停机倒计时 

与400呼叫中心联系，拨打

400-887-7750 

4 内部存储读取失败 E00 硬件故障 
重启后不能恢复即更换操作

台主板 

5 超载保护器通讯失败 E03 

1.超载保护器与操作台接线

处端子松动或接线不牢； 

2.超载保护器损坏 

1.检查接线和超载保护器 

2.请求技术支持  

6 
变频器通讯失败

(485)  
E05 

1.变频器与操作台接线处端

子松动或接线不牢； 

2.变频器接线端子485+/485-

损坏  

1.检查接线 

2.请求技术支持 

7 

市电断开故障，电池

供电仍可以与控制器

通讯 

E08 
1.12V开关电源接线错误；

2.12V开关电源故障 

1.检测12V开关电源接线；

2.检测12V开关电源 

8 黑匣子数据存储故障 E09 硬件故障 
重启后不能恢复即更换操作

台主板 

9 GPRS模块连接失败 E10 

1.操作台内GPRS模块损坏 

2.操作台内GPRS模块接线松

动 

3. GPRS天线损坏   

1.拆开操作台检查  

2.请求技术支持  

10 无SIM卡 E11 
1.未插SIM卡  

2.卡槽松动 
与质量服务部联系 

11 SIM卡PIN码不正确  E12 具有PIN码的SIM卡密码不对
1.SIM卡的PIN码不对  

2.请求技术支持  

12 无GPRS信号  E13 GPRS信号不好 改变GPRS天线安装位置  

13 拨号失败  E14 
1.GPRS信号不好  

2.SIM卡欠费 

1.改变GPRS天线安装位置 

2.请求技术支持  

14 服务器连接失败 E15 服务器信号不好  
与400呼叫中心联系，拨打

400-887-7748 

15 远程模块故障 E16 硬件故障 
重启后不能恢复即更换操作

台主板 

16 
远程异常，5分钟不能

连接服务器 
E19 未知情况 与质量服务部联系 
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变 

 

频 

 

器 

 

故 

 

障 

序号 故障 显示 可能原因 建议处理办法 

1 缺少制动单元或电阻 F06 
1. 电阻线虚接 

2. 未接电阻箱  

1.检查线路;  

2.联系质量服务部  

2 欠电压故障 F09 突然断电 
1.检查供电线路  

2.联系质量服务部 

3 变频器输入缺相 F12 
1.母线电压过低  

2.变频器三相输入缺相  

1.检查工地电压 

2.检查线路  

3.联系质量服务部 

4 变频器输出缺相 F25 变频器三相输入缺相 
1.检查线路 

2.联系质量服务部  

5 
反馈频率与给定频率

反向 
F37 

1.一电机正接、一电机反接 

2.反馈频率反向 

1.检查线路  

2.联系质量服务部 

6 
反馈频率与给定频率

跟随失常   
F38 

1.抱闸线接错;  

2.外部机构有干涉 

3.反馈频率跟随失常 

1.检查急停、断路器、极限开

关等  

2.联系质量服务部 

7 正反转指令同时有效 F44 主令开关指令异常 
1.检查主令开关  

2.联系质量服务部 

8 
变频器与控制器通讯

故障  
F48 

1.急停后重新启动太快 

2.通讯线端子松动或接线不牢

3.操作台与变频器通讯模块损

坏 

1.断电1-2分钟变频器停止工

作后再启动  

2.检查线路 

3.请求技术支持  

9 编码器故障1 F54 

1.编码器接线松动 

2.编码器损坏   

3.故障复位后手动可以用 

1.检查编码器及接线  

2.联系质量服务部 

10 编码器故障2 F55 变频器参数设置有问题 请求技术支持  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 




